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Apllcandoa para eliminar a Integral, e ajustando, se tem:
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Para obter a solucao se vai assumir que:
v(t) = A.e 5t i(t) = A.e~st

Substituindo nas equacodes diferenciais, se obtém:
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Equacdo Caracteristica




Para resolver a equacao, lanca-se mao da equacgao caracteristica, a qual tem duas raizes S1 e Sz, tais como:
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;. a => Frequéncia Neperiana ou Fator de Amortecimento (np/s)
De forma genérica, se tem: §;, = —a + /a2 — w} q

Wo => frequéncia Natural ou Frequéncia Natural Nao-Amortecida
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Em virtude das duas constantes nas equacgdes, se tem a necessidade de conhecer: dt tg
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Na Malha do Indutor, setem: v, + vy — v, =0= V), = V¢ —Vy =
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