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Palavras-chave: Motor de inducéo trifasico, alirmeéib ndo senoidal, harménicas, inversor de frequénc

Os motores de inducdo sdo largamente utilizadosaommamentos de diversas cargas.
Atualmente, € o motor elétrico mais difundido. Bstise que 90% dos motores elétricos
utilizados nos setores industrial, comercial, reraesidencial s&o motores de inducéo trifasicos
ou monofasicos com rotor de gaiola. Sua enorme egapilidade se deve as suas caracteristicas
operacionais, que permitem o acionamento de pradicte todos os tipos de cargas, e sua
robustez, que garante uma vida util bastante loNgamaioria das poténcias consideradas é o
motor elétrico de menor custo e de maior facilidaelénstalacdo e manutencéo.

Devido suas diversas aplicacdes, sob o ponto tke desusuario, uma solucdo para variar
e controlar a velocidade do motor estad no empregaird conversor de frequéncia para sua
alimentacdo, que é capaz de variar a tensdo eqaéfieia fornecidas ao motor por uma
alimentacdo nao senoidal. O amplo espectro de maca® e as componentes de frequéncia
acima da nominal, presentes na alimentacdo naodsénonodificam as caracteristicas do
desempenho do motor. O efeito das harmdnicas @mdorme a ordem e amplitude da
componente. Além da tensdo, a corrente tambémeapieeam contetdo harménico que produz
efeitos prejudiciais no desempenho do motor depetaldo projeto e da carga, porém, é dificil
quantificar esta interferéncia devido a outrosrizg@oque podem influenciar, como cabos, carga
acionada e equipamentos de controle. Uma abordatiizada para a analise das harménicas de
tensdo é feita a partir da expressado genéricagpé&asao imposta através da série de Fourier,
onde o efeito de cada harmbnica é analisado indepéeamente e totalizado no final. Dentre as
modificac6es na caracteristica do desempenho dornputde-se citar: a diminui¢éo da eficiéncia
do motor, aumento das perdas, ruidos, reducdo @mga do motor em regime permanente,
influéncia nos torques pulsantes gerados no ei@s,valores de corrente, no escorregamento,
entre outros.

Para a realizacdo deste projeto, inicialmenteeita fuma revisao bibliografica utilizando
dissertacoes, artigos e livros envolvendo temasocamotor de indugdo, controle vetorial,
transformada dqo e motor com alimentacdo ndo sano@ principal objetivo foi fazer a
simulacéo e anélise de desempenho do motor dedadritasico a partir do seu modelo analitico
e do motor alimentado por conversor de frequér@mresultados obtidos foram comparados
para avaliar a influéncia da alimentacdo néo sahoi desempenho do motor.
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Prevendo uma possivel implementacéo do controfeotor € tratado de forma bifasica.
Para isso foram usadas as transformadas de CldfPrke no programa, que permitem o
modelamento do motor de indugcdo em um referenstat®mnario ou girante.

Para o desenvolvimento do programa de simulacéatifizado osoftwareMatlab™. A
Figura 1 mostra as correntes e tensdes do es@uosiderando que foi utilizado o referencial
rotorico, as correntes e tensdes apresentam adsticte continua, como obtido no gréfico.
Também se verifica que as formas de onda das améveis correspondem a de um motor de
inducdo, validando os resultados obtidos na sirAolagdo acrescentar a alimentacdo nao
senoidal, verifica-se na Figura 2 que as harmérpoasentes na entrada do motor interferem na
saida, porém, mantem-se as mesmas caracteristicagtdr apresentado na Figura 1.
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Alimentcdo senoidal
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Fig.1 Correntes, tensdes e torque do motor de indugédwlado no software Matlab, com
alimentacao senoidal.
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Alimentcao nao senoidal
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Fig.2 Correntes, tensdes e torque do motormdeicaq simulado no software Matlab, com
alimentacgéo n&o senoidal.
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