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Ementa

1.

Conceitos basicos de automacgédo, Hardware do CLP, Elementos componentes de uma automagao, Sensores eletrénicos, IHM,
Eletropneumatica, Programacéao do CLP, Aplica¢des Industriais em maquinas e processos.

Obj

etivo geral

1.

Proporcionar aos alunos conhecimentos a respeito do Controlador Légico Programavel (CLP) e seus periféricos, a fim de estabelecer um
sistema de automacéo industrial no qual o CLP realiza o papel de controlador do sistema.

Objetivo especifico

1.

Objetivos de Aprendizagem (Objetivos especificos)

- Compreender o que é automacéao, fazer uma reviséo dos tipos de sistemas de controle e abordar o CLP como elemento central de controle,
devido as suas vantagens e uso difundido no ambiente industrial.

- Entender quais s&o os componentes que fazem parte do hardware do CLP e como é desenvolvido o seu software.

- Analisar quais sdo os periféricos que podem ser conectados ao CLP, bem como os seus diferentes tipos de entradas e saidas existentes.

- Desenvolver programas para aplicacfes reais usando as principais linguagens de programacao existentes para CLPs (Ladder, SCL e Grafcet).

Conteldo programatico

1.

1. Introdugéo

1.1. Apresentacao da disciplina

1.2. Metodologia de ensino utilizada
1.3. Avaliagao

3. Controladores Légicos Programaveis (CLPs)

2. Revisédo de Sistemas de Controle

Avaliagéo 1

4. Hardware do CLP

5. Sensores Logicos e Analogicos

Avaliagéo 2

6. Atuadores Logicos e Analégicos
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7. Interface Homem-Méagquina (HMI - Human Machine Interface)
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. Avaliacéo 3
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. 8. Programacao do CLP

8.1. Linguagem Ladder

12.

8.2. Linguagem SCL
8.3. Linguagem Grafcet

13.

Avaliacéo 4

14.

9. Algebra Booleana.

15.

9.1. Circuitos Logicos e Tabela verdade

16.

10. Mapas de Karnaugh. Simulacéo de Aplicacdes Reais

17.

Avaliacéo 5

18.

Feedback da avaliacdo
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Esclarecimento de duvidas
Encerramento da disciplina

Metodologia

1. Os conteudos programaticos serdo desenvolvidos através de:
- Aulas expositivas (teéricas), onde se utilizara quadro negro e giz, com auxilio de recursos audio visuais (data-show);
- Resolugédo de exercicios, como atividade em sala e extra-classe (tarefas);
- Aplicacdo de, pelo menos, uma avaliagdo contemplando (total ou parcialmente) o formato de questdes do ENADE.

Atendimento extra-classe pelo professor da disciplina (tercas-feiras das 18:10 as 19:30 na sala dos professores, sob agendamento com o
professor por e-mail: ivan.gomes007 @udesc.br
Excepcionalmente poderdo ser agendados atendimentos em dias e horarios diferentes.

Todo o material necessario para o acompanhamento da disciplina sera disponibilizado pelo professor via Moodle.

Sistema de avaliacéo

1. A qualidade do desempenho do aluno sera avaliada com base no desenvolvimento das seguintes atividades e com os seguintes critérios: Cinco
avaliagbes: Avaliagdo 1 (AV1), Avaliacédo 2 (AV2), Avaliacdo 3 (AV3), Avaliacdo 4 (AV4), Avaliagéo 5 (AV5)

NOTA FINAL = (0,20 x AV1) + (0,20 x AV2) + (0,20 x AV3) + (0,20 x AV4) + (0,20 x AV5)

Bibliografia basica

1. FRANCHI, C. M.; CAMARGO, V. L. A. Controladores l6gicos programaveis: sistemas discretos. 22 ed. S&o Paulo: Erica, 2013.
PETRUZELLA, F. D. Controladores Légicos Programaveis. 42 ed. Porto Alegre: McGrawHill, 2014.
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Bibliografia complementar

1. ALVES, J. L. L. Instrumentag&o, controle e automagao de processos. 2. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012.
FRANCHI, C. M. Controle de processos industriais: principios e aplica¢des. 1. ed. Sdo Paulo: Erica, 2011. 255 p.
NATALE, Ferdinando; Automacao industrial. 4. ed. Sdo Paulo: Livros Erica, 2002. 234 p. (Brasileira de tecnologia).
SILVEIRA, Paulo Rogério da; SANTOS, Winderson E. dos. Automagc&o e controle discreto. 9. ed. S&o Paulo: Livros Erica, 2010.
THOMAZINI, D.; ALBUQUERQUE, P. Sensores Industriais - Fundamentos e Aplicagdes. 82 ed. Sdo Paulo: Erica, 2011. CAPELLI, Alexandre.
Automagao industrial: controle do movimento e processos continuos. 3. ed. S&o Paulo: Erica, 2013.
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