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Ementa

1. Equagdes gerais do movimento. Mecanismos articulados. Métodos gréafico e analitico. Cineméatica de engrenagens.

Objetivo geral

1. Desenvolver nos académicos a capacidade de projetar solugdes para problemas de engenharia que possam ser realmente construidos, com

base nos conhecimentos adquiridos sobre cineméatica e dindmica de maquinas e mecanismos.

Objetivo especifico

1. - Familiarizar o discente com mecanismos articulados utilizados em projetos mecanicos;
- Familiarizar o aluno com a aplicagéo da cinematica e dindmica em projetos de maquinas e equipamentos;
- Identificar as principais variaveis que influenciam no movimento dos mecanismos;
- Subsidiar o aluno a desenvolver percepcao de sistemas mecanicos em seus respectivos processos de produ¢ao, como engrenagens,

mecanismos de quatro barras e outros.

Contetdo programatico

1.

1. Introdugéo

1.1. Apresentacéo da disciplina

1.2. Metodologia de ensino utilizada
1.3. Avaliacéo

2. Fundamentos da Cinematica;

2.1. Graus de Liberdade (GDL) ou Mobilidade;

2.2. Tipos de Movimento;

2.3. Elos, Juntas ou Articulaces e Cadeias Cinematicas;
2.4. Desenhando Diagramas Cinematicos;

2.5. Determinando os Graus de Liberdade ou Mobilidade;
2.6. Mecanismos e Estruturas

2.7. Paradoxos e Isémeros;

2.8. Transformacéo de Mecanismos;
2.9. Movimento Intermitente;

2.10. Inverséo;

2.11. A condicéo de Grashof;

3. Analise de Posic¢oes;

3.1. Sistema de Coordenadas;

3.2. Posigéo e Deslocamento;

3.3. Translagao, Rotacéo e Movimento Complexo;
3.4. Andlise Gréafica da Posi¢do de Mecanismos;

3.5. Solucdes Analiticas para Andlise de Posi¢cdes de Mecanismos;
3.6. Posicdo de Qualquer Ponto de um Mecanismo;

Avaliagéo 1

4. Andlise de Velocidades;

4.1. Defini¢&o de Velocidade;

4.2. Andlise Gréfica de Velocidades;

4.3. Centros Instantédneos de Velocidade;

4.4, Analise de Velocidades com Centros Instantaneos;
4.5, Centroides;

4.7. Solugdes Analiticas para Andlises de Velocidade;
4.8. Velocidade de Qualqguer Ponto de Um Mecanismo;

5. Andlise de Aceleragdes;
5.1. Definicdo de Aceleracéo;
5.2. Andlise Grafica de Aceleracdes;
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5.3. Solugdes Analiticas para a Analise de Aceleragoes;
5.4. Aceleragéo de Qualquer Ponto do Mecanismo;

10. 6. Transmissdes por Engrenagens;
6.1. Rodas de Atrito;
6.2. Lei Fundamental de Engrenamento;
6.3. Nomenclatura de Dentes de Engrenagens;
6.4. Interferéncia e Adelgagcamento;
6.5. Razé&o de Contato ou Grau de Recobrimento;

11. 6.6. Tipos de Engrenagens;
6.7. Transmissdes por Engrenagens Simples;
6.8. Transmissdes por Engrenagens Compostas;
6.9. Transmiss@es por Engrenagens Planetéarias ou Epicicloidais;

12. Avaliagéo 2

13. 7. Fundamentos de Dinamica;
7.1. Leis de Newton do Movimento;

14. 7.4. Teorema dos Eixos Paralelos (Teorema de Transferéncia);
7.5. Determinando o Momento de Inércia de Massa;
7.6. Raio de Giracao;

15. 8. Andlise Dinamica;
8.1. Analise de Forga de um Mecanismo de Quatro Barras;

16. 8.2. Andlise de Forca de um Mecanismo de Quatro Barras pelo Método da Energia - Trabalhos Virtuais.

17. Avaliagéo 3

18. 8.3. Consideracdes gerais sobre a Dindmica das méaquinas

Metodologia

1. Recursos pedagogicos: videos, animagdes, imagens, e-books, tabelas, quadro, giz, entre outros, conforme postagens no diretério da disciplina
no Moodle.

Atendimentos individualizados aos alunos pelo professor via presencial, Moodle ou email: kamila.k@udesc.br. O agendamento dos horarios
(com antecedéncia) deve ser realizado diretamente com o professor.

Os periodos disponibilizados para atendimento individualizado s&o: tercas-feiras, das 17:00 h as 17:50 h.

O material didatico sera disponibilizado na plataforma Moodle.

Sistema de avaliacdo

1. Nota Final = P1 (33%) + P2 (34%) + P3 (33%)

P1 - Avaliacéo 1 (33% da Nota Final);
P2 - Avaliagdo 2 (34% da Nota Final);
P3 - Avaliagdo 3 (33% da Nota Final);

A avaliagéo 1 é individual.
As avaliagOes 2 e 3 poderéo ser realizadas em grupos de alunos.

Bibliografia basica

1. NORTON, R. L. Cinematica e Dinamica dos Mecanismos. Porto Alegre. McGraw-Hill Bookman. 2010.
BEER, Ferdinand Pierre. Mecanica vetorial para engenheiros. 9. ed. Porto Alegre: AMGH, 2012.

HIBBELER, R. C. Dindmica: mecénica para engenharia. 12. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2011.

Bibliografia complementar

1. THORNTON, S. T.; MARION, J. B. Classical Dynamics of Particles and Systems. 5. ed.
Canada: Thomson, c2004.

BARCELOS NETO, Jodo. Mecanica Newtoniana, Lagrangiana e Hamiltoniana. S&o Paulo.
Livraria da Fisica, 2004.

GRAY, Gary L.; COSTANZO, Francesco; PLESHA, Michael E. Mecanica para engenharia:
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dindmica. Porto Alegre: Bookman, 2014.

WICKERT, Jonathan A. Introdu¢&o & Engenharia Mecénica. 1. ed. S&o Paulo: Thomson,
2007.

MERIAM, J. L; KRAIGE, L. G. Mecéanica para engenharia. 6. ed. Rio de Janeiro: LTC,
2009.

RADE, Domingos A. Cinematica e dinamica para engenharia. Rio de Janeiro GEN LTC 2017. Disponivel em:
/app.minhabiblioteca.com.br/reader/books/9788595154582/epubcfi/6/2%5B%3Bvnd.vst.idref%3Dcover.html%5D!/4/2%5Bcover-
image%5D/2%4051:1>. Acesso em: 15 jun. 2022.

TENENBAUM, Roberto A. Dindmica Aplicada. 4. ed. Barueri: Manole, 2016. Disponivel
em: /app.minhabiblioteca.com.br/reader/books/9788520450949/pageid/0>.
Acesso em: 15 jul. 2022.
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