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Ementa

1. Controle automatico de processos: caracteristicas estaticas e dinamicas do processo, do controlador e do elemento final. Transformada de
Laplace. Classificagio de sistemas dindmicos: de ordem zero, de 12 Ordem, de 22 Ordem e de ordem superior. Funcéo de transferéncia e

malhas fechadas. Atuag&o do controlador. Estabilidade de sistemas. Teste de estabilidade Routh-Hurwitz. Resposta em frequéncia. Obtencao
do diagrama de Bode. Simulagdo de processos.

diagrama de blocos. Sistemas néo interativos e interativos. Respostas de sistemas e conceito de tempo morto. Estudo frequencial. Sistemas em

Objetivo geral

1. Proporcionar aos académicos a oportunidade de adquirir conhecimentos de controle automatico de processos para aplicagdo em processos
industriais e de manufatura modernos.

Objetivo especifico

1. Oportunizar ao académico o conhecimento aos diferentes tipos de sistemas e técnicas de controle existentes.

de transferéncia para diferentes sistemas.

Propiciar ao aluno o conhecimento para que o mesmo possa realizar a analise da reacgado de diferentes sistemas, perante a excitagéo por
diferentes tipos de sinais de entrada.

Permitir a compreenséo das principais agdes de controle existentes e seu efeito em diferentes tipos de sistemas.

Propiciar ao aluno o aprendizado de diferentes técnicas usadas para analise de estabilidade de sistemas de controle.

Capacitar o aluno a realizar andlise em frequéncia por intermédio de diagramas de Bode.

Familiarizar, o aluno, com as ferramentas matematicas necessarias para modelar um sistema de modo que 0 mesmo aprenda a obter a funcéo

Conteudo programético

1. Introdugéo de Sistemas de Controle

Modelagem Matematica de Sistemas Dindmicos

Transformada de Laplace

Funcéo de Transferéncia

Classificacédo de sistemas dindmicos

Diagrama de Blocos

Resposta dinamica dos sistemas lineares

Sistemas de 12 Ordem, de 22 Ordem
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Resposta em Frequéncia
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. Obtencéo e andlise do diagrama de Bode
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. Estabilidade de Sistemas
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. Teste de estabilidade Routh Hurwitz
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. Diagrama do Lugar das Raizes
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. Acgdes De Controle Bésicas e Projeto de Controladores

[any
(4]

. Controlador Proporcional
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. Controlador Proporcional-Integral
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. Controlador Proporcional-Derivativo
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. Ajuste por Ziegler-Nichols
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. Simulacéo de processos
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Metodologia

1. Recursos pedagogicos: videos, animagdes, serious games, hipertextos, imagens, infogréficos, audios, e-books, tabelas, mapas, tutoriais, entre
outros, conforme postagens no diretério da disciplina no Moodle e MS Teams
Atendimentos individualizados aos alunos pelo professor e-mail: kamila.k@udesc.br. O agendamento dos horarios deve ser realizado
diretamente com o professor.
Os periodos disponibilizados para atendimento individualizado sao: segundas, das 18hrs as 19hrs.
O material didatico sera disponibilizado nas plataformas Moodle.

Sistema de avaliacéo

1. Avaliagdo 1 (40%) + Avaliacdo 2 (40%) + Trabalho(20%)
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