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PROGRAMA DE POS-GRADUACAO EM COMPUTACAO APLICADA — PPGCAP

Apresentacdo dos SEMINARIOS DE INOVACAO EM COMPUTACAO

Data da Apresentacdo: 29 de novembro de 2024 — Presencial - Sala F212

Chair: Janine Kniess

9h Otimizando o gerenciamento de energia em micro redes com algoritmos de machine Janine Kniess
learning Leonardo Cardoso Santos
9h40 Uma metodologia para planejar infraestruturas Edge-Cloud Continuum privadas Guilherme Piegas Koslovski . .
gerenciadas com Kubernetes Leonardo Valerio Anastacio
10h20 Recuperacdo de Séries Temporais Parcialmente Deterioradas utilizando Rafael Stubs Parpinelli Dravion Vieira Lones
Machine Learning e Métodos Estatisticos Y P
Data da Apresentacéo: 09 de dezembro de 2024 — Presencial - Sala F212
Chair: Avanilde Kemczinski
09h Uso de People Analyticsna avaliacdo por pares de competéncias dos colaboradores no | Avanilde Kemczinski André Zanette
contexto empresarial
09h40 O Uso de Sistemas Tutores Inteligentes Educacionais Colaborativos no suporte ao Avanilde Kemczinski Ramon Alaaranhar Pereira
processo ensino-aprendizagem: um mapeamento sistematico da literatura g
10h20 Uso de classificador CNN para identificacdo de anomalias em bobinas metélicas André Tavares da Silva S . .
Giardini Formanski Lazzarin
11h Gestdo de AtualizacGes de Seguranca: Desafios e Oportunidades Rafael Rodrigues Obelheiro Janderson Barbosa da Silva
Chair: Yuri Kaszubowski Lopes
13h30 Construgéo de um dispositivo para a medigdo craniana em bebés com assimetria Yuri Kaszubowski Lopes . . .
craniana Grasiela da Silva Ferreira
14h10 Um Mod’elo_Predltlvo para Deteccdo de Falhas em Estampagem de Chapas Metalicas Yuri Kaszubowski Lopes Miraceli Bonjardim Waldemar
para Industria Automotiva
14h50 Desenvolvimento de uma Plataforma de Robética Mével em Miniatura para Ensino e Yuri Kaszubowski Lopes . .
Pesquisa Laurindo Vilonga Dumba
15h30 Algoritmos de Controle para Enxames de Robds: Modelagem e Implementacéo de Roberto Silvio Ubertino

Comportamentos Coletivos

Rosso Jr

Maria Eduarda Silva de Macedo




