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No inicio do primeiro semestre de 2017 foi iniciadestudo para automatizar o ensaio de
tracdo e calibracdo de fibras opticas, em espedatedes deBragg. Para desenvolver tal
atividade era necessario conhecer primeiramentés qeguipamentos sao utilizados para a
realizacao de tal ensaio. O ensaio tem como objefdter o comportamento da fibra em fungao
da sua deformacédo e comprimento de onda. A figumadira a calibracdo de uma FBG utilizada
para medir a deformac&o de uma chapa e aluminio.

Fig. 1Ensaio Calibracdo FBG
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Para o comeco das atividades de iniciagéo cieatificnecessario um nivelamento sobre
0 assunto que seria abordado, para isto buscolgismas bibliografias e artigos cientificos que
retratassem sobre esse tema. Dentre eles, podsssdtar Introduction to fiber optic’de Ajoy
Ghatak, para o estudos dos conceitos basicos soffitera oOtica e a tese de doutorado do
professor Aleksander Paterno que aborda sensoriaman fibras Oticas, em especial em
processos petroquimicos.
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O maquinario para o ensaio foi desenvolvido preeia® por outro académico e consiste
em um motor de passo DC e um relégio comparadatyalado via um microcontrolador, tendo
sua programacdo e interface feita em MATLAB, estistep € responsavel por acomodar e
tracionar a fibra. Ainda € utilizado um analisaderespectro para emitir e medir o deslocamento
das componentes harmonicas do sinal, obtendo assinmva ilustrada na figura 1.

Fig. 2 Maquma de tragao e callbrac;ao de redes de Bragg

A automatizacéo do ensaio tem como principal olmatielhorar o desempenho e agilizar
a calibracdo dos sensores. Para isto, era neeesdder os dados do reldgio comparador e do
OSA de maneira ininterrupta pois, até 0 momentm necessario pausar o ensaio para poder ler
os resultados e anota-los. O processo de automg@bizépi dividido em duas etapas, uma
correspondente ao reldgio e outra ao OSA.

O reldgio utilizado ja possui uma saida préopriapatigacao de uma cabo de dados, que
pode ser comprado comercialmente, no entanto @ gaatremante alto, em torno de R$400,00,
visto este empecilho foi optado pela confeccacateabo. No catalogo do fabricante buscou-se
0s pinos internos do relégio para a saida de dadluda no catalogo € disponibilizada a carta de
tempos. Com isto em maos, a ideia inicial era usamgerador de fun¢gbdes juntamente com um
osciloscépio para que se pudesse tirar a mesnad@atempos fornecida, no entanto, devido ao
dificil acesso aos pinos e do modelo de plug néwertcional até o momento, ndo foi possivel
decifra-los. O passo seguinte a esta etapa sdimutm decodificador de 16 bits na saida de
dados para passar o valor medido para o arduimtsfalado na maquina, realizar a leitura no
programa e tracar a curva de calibracéo.

A etapa do OSA ainda néo foi iniciada porém a ideieal consiste em transmitir 0s
dados pela internet para o computador que estadodaprograma de controle da maquina e do
relégio comparador, esta tende a ser a alternatara viavel visto que o OSA € um equipamento
com seu sistema operacional proprio e de difigkac.
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